SENSORS

[Cechy ogolne

Czujniki magnetyczne sg urzadzeniami zmieniajagcymi stan wyjscia
obwodu w obecnosci pél magnetycznych. Normalnie stosuje sie
je jako czujniki zblizeniowe na cylindrach z magnesem statym w
ttoku. Umieszczajgc czujnik w specjalnej obudowie na zewnatrz
korpusu cylindra, mozna wykrywac¢ potozenie ttoka poprzez styk
elektryczny lub sygnat napiecia. Elementem wykrywajacym moze
by¢ przetacznik reed lub czip magnetooporowy (czujnik GMR), w
zaleznosci od rodzaju czujnika. Czujniki sg dostepne z wyjSciem
kablowym lub ztaczem. W przypadku gdyby nasze produkty nie
spetniaty wymogow klienta, dostepne sa ustugi dostosowania do
jego potrzeb.

‘J
Wybor czujnika

Czujnik to przetacznik, ktory zazwyczaj jest potgczony szeregowo
z kablem, dlatego musi by¢ zainstalowany zgodnie z okreslong
charakterystyka elektryczna.

Sa dwie zasady dziatania:

® PRZEtACZNIK REED, w ktérym element odczytu fizycznego
sktada sie ze szklanej banki zawierajacej dwa spolaryzowane
paski metalu. Pomiedzy tymi paskami nastepuje wzajemne
oddziatywanie w obecnosci pola magnetycznego. Moze on
pracowac przy napieciu zasilajgcym DC lub AC. Element
wykrywajacy w obecnosci silnych wibracji moze zadziata¢
wadliwie.

ELEKTRONICZNY, gdzie elementem odczytu fizycznego jest
czip magnetooporowy (czujnik GMR), zmieniajacy stan wyjscia
w obecnosci pél magnetycznych. Dziata wytgcznie z napieciem
zasilajacym DC i teoretycznie ma nieograniczong zywotnos¢.
Element wykrywajacy jest odporny na silne wibracje.

Decyzja o wyborze wyjScia PNP lub NPN zazwyczaj zalezy od
metody integracji z istniejgcym systemem automatyki: w celu
prawidtowego dziatania systemu rodzaj wyjscia czujnika musi
odpowiadaé rodzajowi zastosowanego wyjscia sterownika (lub
PLC). Rozwigzanie w postaci PNP jest bardziej rozpowszechnione
w Ameryce Potnocnej i Europie, natomiast rozwigzanie NPN

jest bardziej popularne w krajach Azji. Czujniki PNP sg podatne
na zwarcia, natomiast czujniki NPN moga generowaé fatszywy
sygnat w sterowniku w przypadku niezamierzonego kontaktu z
masa. Ostatnig rzecz, jaka nalezy wzig¢ pod uwage, to status
czujnika w warunkach aktywnosci, tj. w czasie pomiedzy stanem
normalnie otwartym (NO), a normalnie zamknietym (NC). W
pierwszym przypadku czujnik zachowuje sie zgodnie z logika
wykrywania dodatniego, sygnat nie jest generowany w przypadku
przerwy przewodu, ale moga by¢ wytwarzane fatszywe sygnaty w
przypadku zwarcia. W drugim przypadku czujnik zachowuje sie
zgodnie z ujemng logika wykrywania i przerwany przewdd moze
wygenerowac fatszywy sygnat. Logike mozna z fatwoscig odwrdocic¢
w obydwu przypadkach za pomoca sterownika (lub PLC).
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SENSORS

(Instrukcje dotyczace uzywania czujnikow
magnetycznych

Czujniki magnetyczne sg czesto uzywane w potaczeniu z
magnesami w celu generowania wzbudzania magnetycznego i
zazwyczaj montuje sie je w sitownikach. Gtéwna cecha kazdego
cyfrowego czujnika magnetycznego jest poziom czutosci
okreslajacy wartos¢ sity pola magnetycznego, przy ktorej czujnik
przetgcza wyjscie. Ponizszy wykres przedstawia typowy ksztatt fali
sity osiowego pola magnetycznego zmierzonej za pomocg miernika
Gaussa w potozeniu centralnym (PC). W zalezno$ci od poziomu
czutosci czujnika i charakterystyki pola magnetycznego, czujnik
umieszczony centralnie moze kilkakrotnie przetaczy¢ wyjscie
podczas posuwu sitownika. Jesli nie okreslono inaczej, zazwyczaj
dobrag praktyka jest nie instalowanie czujnika centralnie, a raczej
réwnolegle w szczelinie i reczne ustawienie potozenia czujnika
podczas wykonywania kilku posuwéw sitownika.

W praktyce czujniki stosuje sie normalnie w celu identyfikacji
warunkow korica posuwu.

Dla wszelkich innych warunkéw pracy, prosimy o kontakt z Pomocg
techniczna.

Punkty przetgczania czujnika w potozeniu centralnym

Sita osiowego pola magnetycznego
Prég czutosci czujnika
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Posuw Przemieszczenie

Szczelina czujnika Potozenie centralne (nie zalecane)

Czujnik magnetyczny Czujnik magnetyczny
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Wbudowany magnes Sitownik

Obwod bezpieczenstwa czujnika

Przetgczenie obcigzen indukeyjnych za pomoca przetgcznikéw

reed generuje wartos¢ szczytowa wysokiego napiecia podczas

roztagczania. W efekcie tego wymagane jest zainstalowanie obwodu

bezpieczenstwa, aby zapobiec wytadowaniom elektrycznym lub

tukowi napiecia. Moze nim byé¢:

® Obwod R-C rownolegle do obcigzenia w przypadku napiecia
zasilania DC (rysunek 1).

® Dioda wtgczona réwnolegle do obciazenia w przypadku napiecia
zasilania DC (rysunek 2).

® 2 diody Zenera wiaczone réwnolegle do obcigzenia w przypadku
napiegcia zasilania AC/DC (rysunek 3).

® Warystor (VDR) wigczony réwnolegle do obcigzenia w przypadku
napiegcia zasilania AC/DC (rysunek 4).

Wigczenie obcigzen pojemnosciowych lub uzycie przewodow
dtuzszych niz 10 metréw spowoduje skoki pradowe podczas
podtgczania.

W wyniku tego wymagana bedzie opornos¢ zabezpieczajgca w
poblizu przetgcznika na brgzowym przewodzie. W tej fazie nalezy
sie upewnié, ze zapewniony zostat minimalny wymagany prad dla
czujnika (10+20 mA).
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