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อุปกรณ์ติดปลายแขนหุ่นยนต์
EOAT คอือะไร
EOAT เป็นโครง (พรอ้มเครือ่งมือทุกอย่างที่จ�าเป็น) ที่ตดิตัง้บนหุ่นยนตส์�าหรบัการ
ขนย้ายของออกจากเครือ่งฉีดขึน้รปูพลาสตกิ
โดยมีหน้าที่ ดงัน้ี
• น�าส่วนทีข่ึน้รปูแลว้ออกจากแม่พมิพ์
• หนีบเอาไว้ ใหแ้น่น
• แยกส่วนทีข่ึน้รปูออกจากแกนหวัฉีด
• จบัหวัฉีดหลงัจากการตดั
• หยอ่นหวัฉีดลงในเครือ่งรี ไซเคลิ
• ขนยา้ยส่วนทีข่ึน้รปูวางบนพาเลตหรอืสายพาน

กรปิเปอรแ์บบหน่ึงน้ิว

กล่องเซ็นเซอร์

เครือ่งถ่วงระดบั

กรปิเปอรแ์บบขยาย

เซ็นเซอรแ์ม่เหล็ก

ตวัเปลี่ยนอุปกรณ์แบบรวดเรว็

โมดลูเช่ือมตอ่แบบไฟฟ้า

ตวัหนีบแบบไขว้

เซ็นเซอรแ์บบอัลตราโซนิก

ส่วนเสรมิยึดแบบทนทาน
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End of Arm

Plastics

QC
• ตวัเปลีย่นอปุกรณ์แบบรวดเรว็เพือ่

การเช่ือมตอ่ที่ง่ายระหวา่งหุ่นยนต์
กับ EOAT

• ม ี15 รุน่ และ 5 ขนาดทีบ่รรทกุน� ้า
หนักไดม้ากถึง 75 กิ โลกรมั 

• การเช่ือมตอ่แบบนิวแมตกิและแบบ
ไฟฟ้า

• วาลว์ระบายอากาศ
• ตวัล็อกตวัเปลีย่นอปุกรณ์แบบรวดเรว็

เพื่อความปลอดภัย
• การระบคุวามถีค่ลืน่วทิยสุ�าหรบัการ

ระบุชนิดของ EOAT

EMB
• โครงอะลมูเินียมส�าหรบัการสรา้ง

กรอบ EOAT
• น็อตออกแบบพิเศษส�าหรบัการยดึที่

แน่นหนา
• การชุบผิวิอะลมูเินียมเป็นสีด�าและ

สีเงิน
• รปูทรงส่ีเหลีย่มจตัรุสัหรอืวงกลม
• มี ใหเ้ลอืกถงึ 15 ขนาด

MFI
• ฉากยดึส�าหรบัตดิตัง้ตวักระตุน้ลงบน

โครงสรา้ง
• มคี�าส่ังมากกวา่ 500 แบบ เพือ่การจดั

วางที่สมบูรณ์แบบ
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Tooling (EOAT)

VS
• ตวัหยบิจับแบบถ้วยสุญญากาศ
• ส่วนกนัสะเทอืนแบบมีสปรงิภายใน
• แบบหมุนไดห้รอืหมุนไม่ ได้
• วสัดจุากยางแบบไม่ทิง้รอย
• มคี�าส่ังมากกวา่ 500 รายการส�าหรบั

การท�าพลาสตกิโดยเฉพาะ

GN
• คมีตดัส�าหรบัการตดัออกจากแมพ่มิพ์
• แบบกรรไกรหรอืแบบกิ โยตนิ
• คมีตดั 10 ขนาด
• ใบมีดทีสั่บเปลีย่นได้

SB
• กลอ่งจบัสัญญาณส�าหรบัการประมวล

ผิลสัญญาณจากตวักระตุน้

กรปิเปอร์
• กรปิเปอรนิ์วแมตกิน้ิวเดยีวหรอื

สองน้ิว
• กรปิเปอรแ์บบขยาย
• ส�าหรบัหยบิจบัชิน้ส่วน
• ส�าหรบัหยบิจบัแกนหวัฉีด
• ส�าหรบัการวางต�าแหน่งที่ ใส่ ไดอ้ยา่ง

ถูกตอ้ง
• มคี�าส่ังมากกวา่ 200 รายการส�าหรบั 

EOAT โดยเฉพาะ


