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(End Of Arm Tooling

Vad &ar EOAT?

Det ar ramen (med alla nédvandiga verktyg) som ar monterad pa

robotens arm, for uttag av detaljer i formsprutningsmaskiner.

Dess uppgift ar:

® att ta ut den formsprutade delen ur verktyget;

® att halla den i ett fast grepp;

® att skilja den formsprutade detaljen fran ingotet;

® att halla ingotet efter att det klippts av;

® att slappa ner ing6tet i atervinningsanlaggning/kvarn;

® att lamna av den formsprutade detaljen pa en pall eller ett
transportband.

Ultraljudssensor

Kryssklamma

Upphangning

Gripdon med ett finger

Elektrisk anslutningsmodul

Robust beslag
Expansionsgripdon

Snabbvéaxlare

Sensordosa Magnetisk sensor
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® Snabbvaxlare for latt
anslutning mellan roboten
och EOAT-system.

® 15 modeller och 5 storlekar
upp till 75 kg nyttolast.

® Trycklufts- och elanslutningar.

® Luftventiler.

® | OQC for sékerhetslas.

® RFID for identifikation av
EOAT-system.

End of Arm

EMB

® Aluminiumprofiler for EOAT-
systemets ram.

® Speciell mutterdesign fér en
hard fastsattning.

® Svart och silverfargad
eloxering.

® Fyrkantig eller rund form.

® 15 storlekar.

MFI

® Beslag for montering av
stélldonet pa ramen.

® Mer an 500 koder for
perfekt placering.
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Gripdon VS

® Tryckluftsgripdon med ett
eller tva fingrar.
® Expansionsgripdon.

GN SB
® Avbitartanger for formslapp.
® Sax eller giljotinstil.

® Sugkoppshallare.

® Sensordosor for bearbetning
® Upphangningar med invandig

av signalerna fran stalldonen.
fjader. ® 10 avbitartangstorlekar.

® For att stodja del. ® Roterande eller icke ® Utbytbara blad.
® For att stodja gjutkanalen. roterande.
® For noggrann placering av ® Gummimaterial som inte

insats. lamnar marken.
® Mer an 200 tillagnade EOAT- ® Mer an 500 tillagnade

koder.

PLASTICS-koder.



