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End Of Arm Tooling (Unelte de capat)

Ce inseamna EOAT?

Reprezinta cadrul (cu toate uneltele necesare) montat pe robotul
utilizat pentru descarcarea masinii de turnare prin injectie.
Sarcinile acestuia sunt:

® s scoatd piesa turnata din matrita;

® 53 o prinda ferm;

® sa separe piesa turnatd de culee;

® sa prinda culeea dupa taiere;

® sa lase culeea in masina de reciclare;

® sa descarce piesa turnatd pe un palet sau pe un transportor.

Senzor ultrasonic

Clema transversala

Compensator de nivel
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Clesti cu un deget

Modul de conexiune electrica

Bride de mare sarcina
Cleste de expansiune

Cupla rapida

Cutie de senzor Senzor magnetic
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® Cuple rapide pentru conexiuni
usoare intre robot si EOAT.

® 15 modele si 5 marimi pana la
75 kg sarcind utild.

® Conexiuni pneumatice si
electrice.

® Supape de aer.

® LOQC pentru blocare de
siguranta.

® RFID pentru identificarea
EOAT.
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End of Arm

EMB

® Profiluri din aluminiu pentru
incadrarea EOAT.

® Piulita speciala pentru o fixare
rigida.

® Anodizare neagra si argintie.

® Forma patratd sau rotunda.

® 15 marimi.

MFI

® Bride pentru montarea
actuatorului pe cadru.

® Peste 500 de coduri pentru o
pozitionare perfecta.



Tooling (EOAT)
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Clesti VS

® Suporturi de ventuza.

® Suspensii cu arc intern.

® Rotativ sau non-rotativ.

® Materiale din cauciuc fara

GN

® Clesti pentru indepdrtare
piesa turnata.

® Stil foarfeca sau ghilotina.

® 10 marimi de cleste.

® Clesti pneumatici cu unul sau
doud degete.

® Cleste de expansiune.

® Pentru sustinerea piesei.

® Pentru sustinerea culeei.

SB

® Cutii de senzor pentru
procesarea semnalelor de la
actuatori.

marcare. ® Lame interschimbabile.
® Pentru pozitionare precisa a ® Peste 500 de coduri PLASTICE
insertiei. dedicate.

® Peste 200 de coduri EOAT
dedicate.



