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Ramię robocze robota
Co to jest EOAT?
Jest to ramię (z niezbędnymi narzędziami) mocowane na robocie, 
używane do wyjmowania detali z formy wtryskowej.
Spełnia następujące funkcje:
•	wyjmowanie detali z formy wtryskowej;
•	mocny chwyt;
•	oddzielenie wypraski od wlewka;
•	chwytanie wlewka po jego odcięciu od wypraski;
•	przeniesienie wlewka do młyna;
•	przeniesienie detalu na paletę lub transporter taśmowy.

Chwytak z jednym palcem

Puszka rozgałęźna 
czujników

Zawieszenie

Chwytak wysuwny

Czujnik magnetyczny

System szybkiego 
zmieniania

Elektryczny moduł przyłączeniowy

Lampa poprzeczna

Czujnik ultradźwiękowy

Wspornik wysokiej trwałości
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End of Arm

Plastics

QC
•	Szybkie zmieniacze do 

łatwych połączeń pomiędzy 
robotem a elementami EOAT.

•	15 modeli i 5 wielkości do 
ładowności 75 kg.

•	Połączenia pneumatyczne i 
elektryczne.

•	Zawory powietrza.
•	LOQC dla blokady 

bezpieczeństwa.
•	RFID dla oznaczenia EOAT.

EMB
•	Profile aluminiowe do 

obramowania EOAT.
•	Specjalna budowa nakrętki do 

sztywnego mocowania.
•	Anodyzowanie czarne i 

srebrne.
•	Kształt kwadratowy lub 

okrągły.
•	15 wielkości.

MFI
•	Wsporniki do montażu 

siłownika na ramie.
•	Ponad 500 kodów do 

idealnego ustawienia 
pozycji.
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Tooling (EOAT)

VS
•	Uchwyty z przyssawkami.
•	Uchwyty do zawieszania ze 

sprężynami wewnętrznymi.
•	Obrotowe lub nieobrotowe.
•	Materiały gumowe 

niepozostawiające śladów.
•	Ponad 500 dedykowanych 

kodów PLASTIKÓW.

GN
•	Szczypce do oddzielania.
•	Nożycowe lub gilotynowe.
•	10 rozmiarów szczypiec.
•	Wymienne ostrza.

SB
•	Skrzynki czujników do 

przetwarzania sygnałów z 
elementów wykonawczych.

Chwytaki
•	Chwytaki pneumatyczne z 

jednym lub dwoma palcami.
•	Chwytak wysuwny.
•	Do trzymania części.
•	Do trzymania szczypiec.
•	Do precyzyjnego ustawiania 

wkładki.
•	Ponad 200 dedykowanych 

kodów EOAT.


