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(End of Arm Tooling
Mi az EOAT?

Egy robotra szerelt (és minden sziikséges komponenssel ellatott)

keret, amely a froccsont6 gép kiliritéséhez szolgal.

Funkci6i:

® eltavolitia a munkadarabot a sajtolésablonbdl;

® stabilan megfogja a munkadarabot;

® |evagja az ontéfejekrol;

® vagas utan megfogja az ontéfejet;

® az dntofejet kiliriti a visszakeringtet6be;

® az ontoéfej nélkiili munkadarabot raklapra vagy szallitészalagra
helyezi at.

Ultrahangos érzékeld

Keresztszoritd

Felfliggesztés

Egyujjas megfogd

Elektromos csatlakozé modul

Nagy teherbirasu konzol
Expanziés megfogd

Gyorsvalté

Erzékelédoboz Magneses érzékeld
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End of Arm

QcC EMB MFI

® Gyorsvaltok a robot és az ® Aluminium profilok az EOAT ® Tartékonzolok a
EOAT-ok koz6tti konnyl keretezéshez. mikodtet6 szervnek a
kapcsolodas érdekében. ® Specialis kialakitasu keretre szereléséhez.

® 15 modell és 5 méret, akar anyacsavarok a merev ® Tébb mint 500
75 kg hasznos terheléssel. rogzitéshez. kod a tokéletes

® Pneumatikus és elektromos ® Fekete és ezlst eloxalas. pozicionalashoz.
csatlakozasok. ® Négyzet vagy kor alaku.

® | evegbszelepek. ® 15 méretben.

® LOQC a biztonsagij zarhoz.
® RFID az EOAT azonositasahoz.
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Megfogo

® Egy- vagy kétujjas
pneumatikus megfogo.

® Expanziés megfogo.

® Alkatrészek megfogasahoz.

® Az dntéfejek megfogasahoz.

® A betét pontos
pozicionalasahoz.

® Tébb mint 200 hozzarendelt
EOAT-kod.

VS

® Vakuumos pohartartok.

® Belsorugos felfliggesztések.

® Forgb vagy nem forgo.

® Nem jel6l6 gumianyagok.

® T6bb mint 500 hozzarendelt
PLASTICS-kod.
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® Erzékeldobozok a miikodtetd
szervektdl érkezo jelek
feldolgozasahoz.

® Csipeszek a froceskipok
eltavolitasara.

® QOll6s vagy guillotine-
kialakitas.

® 10 csipeszmeéret.

® Cserélhet6 pengék.



