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End of Arm Tooling
Mi az EOAT?
Egy robotra szerelt (és minden szükséges komponenssel ellátott) 
keret, amely a fröccsöntő gép kiürítéséhez szolgál.
Funkciói:
• eltávolítja a munkadarabot a sajtolósablonból;
• stabilan megfogja a munkadarabot;
• levágja az öntőfejekről;
• vágás után megfogja az öntőfejet;
• az öntőfejet kiüríti a visszakeringtetőbe;
• az öntőfej nélküli munkadarabot raklapra vagy szállítószalagra 

helyezi át.

Egyujjas megfogó

Érzékelődoboz

Felfüggesztés

Expanziós megfogó

Mágneses érzékelő

Gyorsváltó

Elektromos csatlakozó modul

Keresztszorító

Ultrahangos érzékelő

Nagy teherbírású konzol
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End of Arm

Plastics

QC
• Gyorsváltók a robot és az 

EOAT-ok közötti könnyű 
kapcsolódás érdekében.

• 15 modell és 5 méret, akár 
75 kg hasznos terheléssel.

• Pneumatikus és elektromos 
csatlakozások.

• Levegőszelepek.
• LOQC a biztonsági zárhoz.
• RFID az EOAT azonosításához.

EMB
• Alumínium profilok az EOAT 

keretezéshez.
• Speciális kialakítású 

anyacsavarok a merev 
rögzítéshez.

• Fekete és ezüst eloxálás.
• Négyzet vagy kör alakú.
• 15 méretben.

MFI
• Tartókonzolok a 

működtető szervnek a 
keretre szereléséhez.

• Több mint 500 
kód a tökéletes 
pozicionáláshoz.
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Tooling (EOAT)

VS
• Vákuumos pohártartók.
• Belsőrugós felfüggesztések.
• Forgó vagy nem forgó.
• Nem jelölő gumianyagok.
• Több mint 500 hozzárendelt 

PLASTICS-kód.

GN
• Csipeszek a fröccskúpok 

eltávolítására.
• Ollós vagy guillotine-

kialakítás. 
• 10 csipeszméret.
• Cserélhető pengék.

SB
• Érzékelődobozok a működtető 

szervektől érkező jelek 
feldolgozásához.

Megfogó
• Egy- vagy kétujjas 

pneumatikus megfogó.
• Expanziós megfogó.
• Alkatrészek megfogásához.
• Az öntőfejek megfogásához.
• A betét pontos 

pozicionálásához.
• Több mint 200 hozzárendelt 

EOAT-kód.


