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แรงหยิบจับทัง้หมด
แรงหยิบจับแขนโดนเฉลี่ย

แรงหยิบจับทัง้หมด
แรงบิดหยิบจับแขนโดนเฉลี่ย

แรงบิดหมุน
แรงบิดส่งโดยเฉลี่ยบนแผ่นหมุน

ระยะชัก
คา่โดยเฉลี่ยส�ำหรบัระยะชักแขนโดยรวม

ความถ่ี
คา่ความถี่เฉลี่ยส�ำหรบัวงจรประกอบดว้ยการเปิด การปิด และเวลาท�ำความเย็นเพื่อ
ป้องกันมอเตอร์ ไม่ ให้รอ้นเกินไป 
โดยคา่น้ีจะค�ำนวณโดยไม่มี โหลดเข้ากับอุปกรณ์ขับเรา้ 

F วงจร (Hz) =
1

(t การจับชิ้นงาน + t การระบายความร้อน) x 2

เวลาปิดแขน
เวลาแขนเคลื่อนที่เชิงกลหลังจากมอเตอรเ์ริม่ท�ำงานและก่อนการบีบอัดสปรงิ 

เดินเครื่องมอเตอร์ การปิดแขนจับ สปริงกด

เวลาท่ีกรปิเปอรท์ำ�งาน
เวลาทัง้หมดของการเริม่มอเตอร ์การเคลื่อนไหวของแขน และการบีบสปรงิ 

เดินเครื่องมอเตอร์ การปิดแขนจับ สปริงกด

วงจรหน้าท่ี
อัตราส่วนเวลาที่อุปกรณ์ขับเรา้ใช้ ในสถานะท�ำงานกับเวลาที่ ใช้ ในการท�ำรอบรวม
โดยรวมเวลาท�ำความเย็น 

D (%) =
t การจับชิ้นงาน

(t การจับชิ้นงาน + t การระบายความร้อน)

t การระบายความร้อน (s) = - t การจับชิ้นงาน

t การจับชิ้นงาน

D (%)

แหล่งจ่ายไฟ
แรงดนัไฟฟ้าตอ่เน่ืองที่จ�ำเป็นตอ่การจ่ายไฟอุปกรณ์ขับเรา้

กระแสสูงสุด
กระแสไฟสูงสุดของมอเตอรถ์ูก ที่จ�ำกัดดว้ยแรงดนัไฟฟ้าบัส ความตา้นทานไฟฟ้า
ของมอเตอร ์(ที่อุณหภูมิที่ตัง้ไว)้ และปัจจัยเชิงสรา้งสรรค์
ส�ำหรบัมอเตอรเ์ชิงเส้น อุปกรณ์ขับเรา้เชิงเส้นแบบไฟฟ้าและทางน�ำรอ่งเชิงเส้น
แบบไฟฟ้า โดยเป็นคา่ rms สูงสุด

พลังงานมอเตอรท่ี์ไม่ ใช้แปรงถ่าน
ก�ำลังมอเตอรแ์บบไรแ้ปรงเชิงกลสูงสุด

การเช่ือมต่อ
ตวัเช่ือมตอ่ 3 ขา M8x1 เหล็กกลมแบบมาตรฐาน
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สญัญาณอินพุตแบบเปิด/ปิด
ระบบลอจิกตวัรวบรวมแบบเปิดที่ขับเคลื่อนไดด้ว้ย 24Vdc และ GND 

อุณหภูมิการทำ�งาน
ส�ำหรบัอุณหภูมิห้องให้ดสูภาพการใช้งานขัน้ต�ำ่ ซ่ึงจ�ำกัดโดยเอกลักษณ์ของวสัดุ
และความหนืดของน� ้ำมันหล่อลื่น 

ระดับ IP
ระดบัการป้องกันที่มีตอ่การปนเป้ือนของวตัถุของแข็งและน� ้ำในปลอกกลที่หุ้ม
ไฟฟ้า

ระดับเสยีง
ระดบัเสียงในพืน้ที่อุตสาหกรรมใช้เป็นหน่วยเดซิเบล 

มวล
มวลอุปกรณ์ขับเรา้ทัง้หมดที่รวมมอเตอร์ ไรแ้ปรง 

ใบรบัรองความสะอาดของห้อง IPA
Fraunhofer Instutute ให้การรบัรองห้องคลีนรมู ISO 146444-1 

การรบัรอง CE
ใช้งานกับแม่เหล็กไฟฟ้า (EMC) ได้ โดยสอดคล้องกับ EN61000-06-2:2005; 
EN61000-6-3:2007; EN61000-6-4:2007 

แรงดันไฟฟ้าบัส
แรงดนัไฟฟ้าสูงสุดที่จ่ายเมื่อมอเตอรเ์ริม่ท�ำงาน

แรงสูงสุด
แรงกระแสสูงสุด

ค่าสมัประสทิธ์ิแรง
คา่คงที่ของสัดส่วนโดยตรงระหวา่งกระแสป้อนและก�ำลังส่งของมอเตอร ์

แรงบิด
การมีปฏิสัมพันธ์ระหวา่งแม่เหล็กถาวรและสเตเตอรท์ี่ท�ำให้เกิดแรงย้อนเป็นระยะ
บนทุกขา

แรงต่อเน่ือง
ปรมิาณก�ำลังส่งของมอเตอรท์ี่มีกระแสตอ่เน่ือง

กระแสไฟต่อเน่ือง
กระแสไฟฟ้าที่สามารถจ่ายให้กับมอเตอร์ ได้ โดยไม่มีก�ำหนด ซ่ึงจะถึงอุณหภูมิ
ภายในสูงสุดที่ก�ำหนดไว ้(โดยไม่รอ้นเกินไป) 

ความต้านทานเฟส
คา่ของความตา้นทานไฟฟ้าเทียบเท่าที่วดัไดผ้่านขัว้ของเฟสที่อุณหภูมิก�ำหนดไว้
ล่วงหน้า

การเหน่ียวนำ�เฟส
การเหน่ียวน�ำไฟฟ้าเทียบเท่าที่วดัได้ ในขัว้ของเฟส 

BEMF คงท่ี
แรงดนัไฟฟ้าย้อนกลับที่เกิดขึน้เมื่อมอเตอรเ์คลื่อนที่ 1 เมตร/วนิาท ี
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ความต้านทานความรอ้น
ความรอ้นสูงเกินไปส�ำหรบัก�ำลังไฟฟ้าทุกวตัตท์ี่หายไปจากมอเตอร ์

ความรอ้นคงท่ี
เวลาที่ ใช้จนกวา่มอเตอรถ์ึงอุณหภูมิสูงสุด 

อุณหภูมิเฟสสูงสุด
อุณหภูมิหมุนสูงสุดที่อนุญาต

ค่า PTC
คา่ความตา้นทานของเซ็นเซอรอ์ุณหภูมิ (PTC)

แรงดันไฟฟ้า PTC สูงสุด
แรงดนัไฟฟ้าสูงสุดที่ ใช้กับเทอรม์ินัลเทอรม์ิสเตอร ์PTC 

ตัวแปลงสญัญาณป้อนกลับ
อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์เพื่อตรวจสอบและวดัต�ำแหน่งมอเตอร/์แถบเลื่อนตามล�ำดบั 

เอาต์พุตวงจร
ประเภทของสัญญาณที่สรา้งขึน้โดยตวัแปลงสัญญาณป้อนกลับไปยังตวัควบคมุ
ABZ: เอาตพ์ุตที่เพิ่มขึน้ของคลื่นสแควร์
SIN/COS: เอาตพ์ุตตวัเข้ารหัสคลื่นไซน์
HALL: คา่ป้อนกลับความละเอียดต�ำ่ส�ำหรบัการเฟสมอเตอร ์

สญัญาณเอาต์พุต
มาตรฐานการส่ือสารที่ ใช้

การใช้ โมดูลกระแสไฟฟ้า
เซ็นเซอรก์ารสิน้เปลืองกระแสไฟฟ้าสูงสุดที่ ไดจ้ากแหล่งจ่ายพลังงาน

ความเรว็ใช้งาน
ความเรว็เซ็นเซอรสู์งสุดเพื่อรบัข้อมูลต�ำแหน่งที่ถูกตอ้ง 

ความละเอียด
ระดบัที่เพิ่มขึน้เล็กที่สุดที่ระบบสามารถท�ำได ้

ความละเอียด  (µm) =
ขั้วแม่เหล็ก

พัลส์

การทำ�ซ้ำ�
ความสามารถของระบบในการด�ำเนินการและบ�ำรงุรกัษามาตรการเดยีวกันใน
สถานการณ์ปกติ

ขัว้แม่เหล็ก
ระยะทางเชิงเส้นระหวา่งขัว้เดยีวกันที่ตดิตอ่กัน 
(เหนือ > เหนือ; ใต ้> ใต)้

อิมพัลส/์ไซน์
อิมพัลส์ที่เพิ่มขึน้หรอืสัญญาณรปูคลื่นไซน์ที่รวมอยู่ ในขัว้แม่เหล็กเดีย่ว

อภิธานศพัท์


