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Total gripkraft
Genomsnittlig backgripdonskraft.

rdlista

Total gripkraft
Genomsnittlig backgripdonsmoment.

Svangande moment
Genomsnittligt erhallet moment pa rotationsplattan.

Slaglangd
Medelvarde for det totala backslaget.

Frekvens

Medelvardesfrekvensvarde for en cykel bestaende av 6ppnings-,
stangnings- och kylningstid for att forhindra att motorn
Overhettas.

Detta varde beraknas utan belastning ansluten till stalldonet.

1

(t gripdonsfunktion +1 kylning) X2

F cykeI(HZ) =

Stangningstid for backar
Mekanisk rorelsetid for backar efter att motorn har startat och
fore fiaderkompression.

Motorstart Stangning  Fjaderkompression

av backar
| | | | | >

Drifttid for gripdon
Total tid for motorstart, backrorelse och fjaderkompression.

Sténgning  Fjaderkompression

av backar
| | | | >
Driftcykel

Tidférhallande som stélldonet befinner sig i ett aktivt tillstand
till tiden som kravs for att fullgdra den totala cykeln inklusive

Motorstart

kyltid.
D (%) = tgripdonsfunl«tion
b) =
gripdonsfunktion +1 kylning)
t .
gripdonsfunktion
t Kkylning (s)= (T) -t gripdonsfunktion
Eltiliférsel

Nodvandig kontinuerlig spanning for att mata stalldonet.

Toppstrom

Maximal eltillférsel till motorn, begransad av busspanningen,
motorns elektriska motstand (vid en installd temperatur) och
konstruktiva faktorer.

Detta ar max. rms-varde for linjarmotorer, elektriska linjara
stalldon och elektriska linjara styrskenor.

Effekt for borstlés motor
Maximal mekanisk borstlés motorkraft.

Anslutning
Standard metall runt M8x1, 3-polig kontakt.
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I__nsignal for oppen/stangd
Oppet kollektorlogiksystem som kan drivas med 24Vdc och
GND.

Drifttemperatur

Rumstemperatur avser de nominella driftsforhallandena. Det
begransas av materialens egenskaper och smérjmedlets
viskositet.

IP-klassning
Skyddsniva mot intrangning av fasta foremal och vatten i
mekaniska kapor med elektriska holjen.

Ljudniva
Industriell bullerniva angiven i decibel.

Vikt
Total stalldonsvikt med inkluderad borstlés motor.

IPA renrumscertifikat

CE-certifiering
Elektromagnetisk kompabilitet (EMC) enligt
EN61000-06-2:2005; EN61000-6-3:2007; EN61000-6-4:2007.

Busspanning
Erhallen toppspanning vid motorstart.

Toppkraft
Toppstromskraft.

Kraftkoefficient
Konstant om direkt proportionalitet mellan matningsstrommen
och motorkraftutgangen.

Kuggning
Samverkan mellan permanenta magneter och stator som
orsakar en periodisk sparrkraft vid varje pol.

Kontinuerlig kraft
Motorkraftutgangskapacitet med kontinuerlig strom.

Kontinuerlig strom
Strom som kan levereras till motorn pa obestamd tid, vid vilken
den nar max. tillaten invandig temperatur (utan éverhettning).

Fasresistans
Varde for ekvivalent elektrisk resistans uppmatt pa klAmmorna
for en fas vid en forutbestamd temperatur.

Fasinduktans
Ekvivalent elektrisk induktans uppmatt pa klammorna for en
fas.

BEMF-konstant
Backspanning genererad nar motorn kérs 1 m/s.

N\

ISO 146444-1 renrumscertifiering utférd av Fraunhofer Institute.

/

910 Ordlista

www.gimatic.com

01/2021



01/2021

GLO

"o

rdlista

\!érmeresistens
Overhettning for varje Watteffekt som avleds fran motorn.

Termisk konstant
Tid som det tar for motorn att na maximal temperatur.

Max. fastemperatur
Max. tillaten lindningstemperatur.

PTC-varde
Resistansvarde for temperatursensorerna (PTC).

PTC max. spanning
Maximal matningsspanning som galler for PTC-termistorns
klammor.

I:\terkopplingsgivare
Elektronisk anordning for kontroll och matning av motorns/
slidens respektive positioner.

Kretsutgang

Typ av signal som genereras av aterkopplingsgivaren mot
styrenheten.

ABZ: fyrkantsvag inkrementell utgang.

SIN/COS: encoderutgang for sinusvag.

HALL: aterkoppling med lag uppldsning for motorfasning.

Utgangssignal
Kommunikationsstandard som anvands.

Stromforbrukning
Maximal sensorstromforbrukning som erhalls fran
stromforsorjningen.

Arbetshastighet

Uppldsning
Minsta inkrementell delning som systemet kan utfora.

Pole pitch

Upplésning (um) =
Impulser

Repeterbarhet
Mojlighet for ett system att utféra och behalla samma atgard
under rutinmassiga omstandigheter.

Poldelning
Linjart avstand mellan de efterféljande samma polerna
(Nord > Nord; Syd > Syd).

Impulser/sinusvagform
Inkrementella impulser eller sinusformiga vagformar
inkluderade i ett enda polsteg.

N\

Maximal sensorhastighet for att fa korrekt positionsinformation.
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