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taczna sita trzymania
Srednia sita trzymania szczek.

taczna sita trzymania
Sredni moment trzymania szczek.

Moment obrotowy obracania
Sredni moment obrotowy podany dla ptyty obrotowe;.

Skok
Srednia wartos¢ catkowitego skoku szczek.

Czestotliwosé

Srednia wartosé czestotliwosci dla cyklu, w sktad ktérego wchodzi
otwarcie, zamkniecie i czas stygniecia majacy zapobiec przegrzaniu
silnika.

Wartos$¢ ta obliczana jest dla sitownika w stanie bez obcigzenia.
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F oyiu (H2) =
yklu
(t robocza chwytaka +1 chiodzenia) X2

Czas zamykania szczek
Czas ruchu mechanicznego szczek po rozpoczeciu pracy silnika i
przed SciSnieciem sprezyny.

Uruchomienie silnika Zamkniecie szczek Sciéniecie sprezyny >

Czas pracy chwytaka
Czas taczny uruchomienia silnika, ruchu szczek i SciSniecia
sprezyny.

Uruchomienie silnika Zamkniecie szczek Scisniecie sprezyny >

Cykl pracy

Stosunek czasu, przez ktéry sitownik pozostaje w stanie aktywnym,
do czasu zuzytego na wykonanie petnego cyklu wraz z czasem
stygniecia.

t robocza chwytaka
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t chiodzenia (8) = (

Zasilanie
Wymagane napiecie o statej wartosci do zasilania sitownika.

Prad szczytowy

Maksymalny prad zasilajgcy silnik, ograniczony przez napiecie
magistrali, opor elektryczny silnika (przy ustalonej temperaturze)
oraz czynniki konstrukcyjne. W przypadku silnikow liniowych,
elektrycznych sitownikéw liniowych i elektrycznych prowadnic
liniowych jest to maksymalna warto$¢ skuteczna.

Moc silnika bezszczotkowego
Maksymalna moc mechaniczna silnika bezszczotkowego.

Przylacze
Standardowe przytacze 3-biegunowe M8x1.
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Sygnat wejsciowy otwarcia/zamkniecia
Uktad logiczny z otwartym kolektorem, sterowany sygnatem 24
VDC i GND.

Temperatura pracy

Temperatura w pomieszczeniu odpowiada nominalnym warunkom
pracy. Jest ona ograniczona wfasciwoSciami materiatow oraz
lepkoscig Srodka smarnego.

Stopien ochrony
Stopien ochrony przed wnikaniem ciat statych i wody w ostonach
mechanicznych z obudowami elektrycznymi.

Poziom hatasu
Poziom hatasu przemystowego wyrazony w decybelach.

Ciezar
Ciezar sitownika wraz z silnikiem bezszczotkowym.

Certyfikacja dla pomieszczen czystych IPA
Certyfikacja dla pomieszczen czystych przeprowadzona zgodnie z
ISO 146444-1 przez Fraunhofer Institute.

Certyfikacja CE
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) zgodnie z EN61000-
06-2:2005; EN61000-6-3:2007; EN61000-6-4:2007.

Napiecie magistrali
Szczytowa wartos¢ napiecia podczas uruchamiania silnika.

Sita szczytowa
Sita pradu szczytowego.

Wspétczynnik sity
Stata bezposredniej proporcji pomiedzy pradem zasilania a sitg
uzyskana z silnika.

Pulsowanie
Interakcja pomiedzy magnesami statymi a stojanem, powodujgca
chwilowy spadek sity przy kazdym biegunie.

Sita ciagta
Wydajnos¢ sitowa silnika przy pradzie ciggtym.

Prad ciagly

Prad, ktéry moze by¢ dostarczany do silnika przez czas
nieokreslony, przy ktérym osiaga on maksymalng znamionowg
temperature wewnetrzng (bez przegrzania).

Rezystancja fazowa
Wartosé rownowaznego oporu elektrycznego zmierzona pomiedzy
zaciskami fazowymi, w okreSlonej temperaturze.

Indukcyjnosé fazowa
Réwnowazna indukcyjnos¢ elektryczna zmierzona pomiedzy
zaciskami fazowymi.

Stata BEMF
Napiecie zwrotne generowane podczas ruchu silnika 1 m/s.
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Opor cieplny
Przegrzanie przypadajace na kazdy wat mocy oddawanej przez
silnik.

Stata cieplna
Czas, w ktérym silnik osiaga temperature maksymalna.

Maks. temperatura faz
Maksymalna dopuszczalna temperatura uzwojenia.

Wartos¢ PTC
Wartos$é rezystancji czujnikéw temperatury (PTC) przy.

Maks. napiecie PTC
Maksymalne napiecie zasilania przytozone do zaciskéw termistora
PTC.

Przetwornik sprzezenia zwrotnego
Urzadzenie elektroniczne, ktére sprawdza i mierzy potozenia
wzgledne silnika/suwaka.

Wyjscie z obwodu

Rodzaj sygnatu wysytanego przez przetwornik sprzezenia
zwrotnego do sterownika.

ABZ: wyjscie przyrostowe o przebiegu prostokatnym.

SIN/COS: wyjScie enkodera o przebiegu sinusoidalnym.

HALL: sprzezenie zwrotne o niskiej rozdzielczosci do fazowania silnika.

Sygnat wyjsciowy
Stosowany standard komunikacyjny.

Pobor pradu
Maksymalny pob6r pradu przez czujnik, dostarczany ze Zrodta
zasilania.

Predkos¢ robocza
Maksymalna predkos$é czujnika, przy ktorej mozna uzyskac
prawidtowg informacje o pozycji.

Rozdzielczosé
Najmniejszy ruch przyrostowy, jaki moze wykonac system.

Rozdzielczos¢ (um) = Podziat biegunow
Impulsy

Powtarzalnosé
Zdolnos¢ systemu do wykonywania i utrzymywania tych samych
wymiaréw podczas prac rutynowych.

Podziat biegunéw
Odlegtos¢ liniowa pomiedzy kolejnymi takimi samymi biegunami
(potnocny>p6tnocny, potudniowy>potudniowy).

Impulsy/sinusoida
Impulsy przyrostowe lub przebiegi sinusoidalne w jednym podziale
biegunow.
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