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Teljes szoritoero
A pofak atlagos szoritéereje.

Teljes szoritoerd
A pofak atlagos megfogasi nyomatéka.

Forgatonyomaték
A forgdasztalra haté nyomaték atlagértéke.

Lokethossz
A pofak teljes I6kethosszainak atlagértéke.

Frekvencia

A nyitasi, zarasi és a motor tdlmelegedésének megakadalyozasara
szolgalo hiitési id6bdl allo ciklus gyakorisag atlagos értéke.

Ez az érték a terhet nem hordé aktuator mellett kerdl
meghatarozasra.

1

(t megfogs maksdes * T hates) X 2

F cikus (HzZ) =

Pofa zarasidé
A pofa mechanikus zarasi ideje a motor indulasa utan és a rugéd
0sszenyomodasa el6tt.

Poketanje Zatvaranje  Kompresija

motora prstiju opruga
| | | | >

Megfogo iizemideje
A motor inditas, a pofamozgas és a rugd ésszenyomddas egylttes
ideje.

Motor inditas Pofék zdrdsa  Rugo dsszenyomddas >

Uzemciklus

Az aktuator aktiv allapotban toltott idejének az dsszes ciklus a
hitési id6t is magaban foglald végrehajtasi idejéhez viszonyitott
aranya.

t megfogd mikodés

D (%) =
(t megfogs makodes + T hites)

/T megfogs miksdes
t hates (S) = YA t megfogs maksdés

Tapegység
Az aktuator betap ellatasahoz sziikséges egyenfesziiltség.

Csticsaram

A motor maximalis, a sinfesziiltség, a motor (el6re meghatarozott
hémérsékleten mért) elektromos ellenallasa és egyéb
konstrukcios tényez6k altal korlatozott betap arama.

Linearis motorok, elektromos linearis aktuatorok és elektromos
linearis vezet6k esetében ez a maximalis rms érték.

Kefe nélkiili motor teljesitménye
A mechanikus motor maximalis mechanikai ereje.

Csatlakozo
Szabvanyos korkeresztmetszet(. fém 3 pdlusti M8x1 csatlakozob.
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Nyitott / zart bemendjel
Nyitott kollektoros vezérelhetd logikai rendszer 24Vdc -vel és
GND-vel.

Uzemi hémérséklet
A beltéri h6mérséklet a névleges lizemi feltételekre vonatkozik.
Az anyagok jellemzéi és a kenbGanyag viszkozitadsa hatarolja be.

IP besorolas
A szilard és folyékony anyagok bejutasa elleni védelmi szintet
Osszefoglalé kddszam.

Zajszint
Az ipari teriilet zajszintje decibelben kerlil meghatarozasra.

Tomeg
Az aktuator a kefe nélkili motorral egyitt meghatarozott teljes
tomege.

IPA Tisztatéri Tanusitvany
A Fraunhofer Institute. altal tandsitott ISO 146444-1 szabvany
szerinti tisztatér.

CE tanusitvany

Az elektromagneses 0sszeférhetéség (EMC) az alabbi
szabvanyoknak megfelel

EN61000-06-2:2005; EN61000-6-3:2007; EN61000-6-4:2007.

Sinfesziiltség
A motor inditdsakor leadott cslcsfesziiltség.

Cslics eré
Cslics aramerosség.

Erd-egyiitthato
A betap aram és a motor eré kimenet kozotti egyenes aranyossagi
allando.

Cogging
Az allandé magnes és az allorész kozott kdlcsdnhatas periodikus
visszatartoerét kelt minden péluson.

Allandé eré
Motor er6 kimeneti kapacitas egyenaram esetén.

Egyenaram

A motorba vezetheté meghatarozatlan tdparam mértéke az az
érték, melyen az eléri maximalis névleges belsé homérséklet
(anélkal, hogy tilmelegedne).

Fazis ellenallas
Az elektromos ellenallas egy el6re meghatarozott hdmérsékleten,
a fazis végpontjain mért egyenértéke.

Fazis induktancia
Egy fazis végpontjain mért egyenértéki elektromos induktancia.

BEMF allandé
Minden egyes fazis altal a motor 1 s/m forgasa mellett generalt
ellenfesziiltség.
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Hdellenallas
A motor altal el6allitott minden Watt teljesitményre juté
tiimelegedési érték.

Termikus allandé
A motor szamara az (izemi hémérséklet eléréséhez szilkséges id6.

Max. fazis hémérséklet
A tekercsek altal elérhet6 legmagasabb hémérséklet.

PTC érték
A homérséklet érzékelbk ellenallasi értéke (PTC).

Max. PTC fesziiltség
A PTC héellenallas végpontjaira juttathaté maximalis
tapfeszlltség.

Transzduktor visszacsatolas
A motor/cslszka egymashoz viszonyitott pozici6janak észlelésére
szolgalo eszkoz.

Aramkor kimenet

A visszacsatol6 transzduktor altal a vezérlbegység felé kuldott jel
tipus.

ABZ: négyszoghullamos inkrementalis kimenet.

SIN/COS: enkoder kimenet szinuszhulldama

HALL: motor fazisallitds alacsony felbontasl kimenete

Kimeneti jel
Az alkalmazott szabvanyos kommunikacio.

Aramfogyasztas
A betap érzékel6 maximalis aramfelvétele.

Uzemi sebesség
Az a legnagyobb sebesség, amelyen az érzékel6 pontos pozicid
informaciot képes leadni.

Felbontas
A rendszer altal végrehajthatd legkisebb fokozat.

Pélusszog

Felbontas (um) =
Impulzus

Ismételhetéség
A rendszer valtozatlan korilmények kozott fennallé mérettartd és
ismétlo képessége.

Pélusosztas
Két azonos egymast kdveté magneses polus kozti egyenesvonall
tavolsag (Eszak > Eszak; Dél > Dél).

Impulzusok / Szinuszhullamok
Egy pblusosztasban meglévé impulzusok/szinushulldmok szama.
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