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Celkova upinaci sila
Priimérna sila uchopeni celisti.

Celkova upinaci sila
Primérny moment uchopeni Celisti.

Klopny moment
Primérny moment poskytovany na rotacni desce.

Zdvih
Primérna hodnota celkového zdvihu Celisti.

Frekvence

Stfedni hodnota frekvence pro cyklus zahrnujici otevirani, zavirani a
dobu chlazeni, aby nedoslo k prehfati motoru.

Tato hodnota se vypocita bez pfipojeného zatizeni k regulatoru.

1

cykius T (HZ) = - DX
provoz upinaciho zafizeni chlazeni ) X

Doba uzavreni celisti
Doba mechanického pohybu Eelisti po spusténi chod motoru a
pred stlacenim pruziny.

Spusténi motoru Zavirani Celisti

Stlaceni pruziny >
Pracovni doba upinaciho zafizeni

Celkova doba spusténi motoru, pohybu celisti a stlaceni pruziny.

Stlaceni pruziny >
Pracovni cyklus

Pomér ¢asu, ktery regulator stravi v aktivnim stavu k ¢asu straveném
k dokonceni celkového cyklu se zahrnutou dobou ochlazeni.

Spusténi motoru Zavirani Celisti

Provoz upinaciho zaFl’zenl’t

D (%) =

(provoz upinaciho zaFl’zenl‘t + chlazeni t)

Provoz upinaciho zaﬂ’zem’t >
~ Provoz upinaciho zafizeni
D (%) P

chiazent t (8) = ( t

Napajeni
Nezbytné souvislé napéti k regulatoru napajeciho zdroje.

Spickovy proud

Maximalni napdjeci proud motoru, omezeny napétim sbérnice,
elektrickym odporem motoru (pfi nastavené teploté) a
konstruktivnimi faktory.

U linedrnich motord, elektrickych linearnich regulatort a elektrickych
linedrnich vodicich drah se jedna o maximalni hodnotu otacek.

Vykon bezkomutatorového motoru
Maximalni mechanicky vykon bezkarta¢ového motoru.

Pripojeni
Standardni kovovy kulaty M8x1, 3kolikovy konektor.
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Otevieny/zavieny vstupni signal
Logicky systém s otevienym kolektorem Fiditelny pomoci 24 VDC
a GND.

Provozni teplota
Pokojova teplota odkazuje na nominaini provozni podminky.
Je omezena charakteristikami materialll a viskozitou maziva.

Teplota prostiedi
Stupen ochrany poskytovany proti vniknuti pevnych objektd a vody
v mechanickych pouzdrech s elektrickymi skiinémi.

Hluénost
Hladina hluku primyslové oblasti vyjadiena v decibelech.

Hmotnost
Celkova hmotnost regulatoru s pfiloZzenym bezkartacovym
motorem.

Certifikace cistého provozu IPA
Certifikace Cistého provozu ISO 146444-1 vystavena institutem
Fraunhofer Instutute.

Certifikace CE
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) v souladu s EN61000-06-
2:2005; EN61000-6-3:2007; EN61000-6-4:2007.

Napéti shérnice
Spickové napéti dodavané pfi spusténi motoru.

Spickova sila
Sila $pickového proudu.

Koeficient sily
Konstanta pfimé imérnosti mezi vstupnim proudem a vystupem
sily motoru.

Kampovani
Interakce mezi permanentnimi magnety a statorem, ktera
zpUsobuje pravidelné zarazeci sily u kazdého polu.

Spojita sila
Kapacita vystupu sily motoru se spojitym proudem.

Spojity proud
Proud, ktery Ize dodavat do motoru nepretrzité, pri kterém
dosahne maximalni jmenovité vnitini teploty (bez prehfivani).

Odpor faze
Hodnota ekvivalentniho elektrického odporu méfena pres
svorkovnice faze u predem urcené teploty.

Induktance faze
Ekvivalentni elektricka induktance méfeni pres svorkovnice faze.

Konstanta BEMF
Zpétné napéti generované pfi pohybu motoru rychlosti 1 m/s.
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Tepelny odpor
Prehfivani pro kazdy Watt vykonu rozptyleny z motoru.

Tepelna konstanta
Cas, ktery motoru trvalo dosazeni maximaini teploty.

Max. teplota faze
Maximalni pfipustna teplota vinuti.

Hodnota PTC
Hodnota odporu pfi tepelnych snimact (PTC).

Max. napéti PTC
Maximalni vstupni napéti pouzitelné na svorkovnice termistoru
PTC.

Pievodnik zpétné vazby
Elektronické zafizeni ke kontrole a méreni prislusnych pozic
motoru/jezdce.

Vystup okruhu

Typ signalu generovany prevodnikem zpétné vazby smérem k
ovladadi.

ABZ: kvadraticky vinovy postupny vystup.

SIN/COS: vystup enkodéru viny ve tvary sinusoidy.

HALL: zpétna vazba nizkého rozliSeni pro fazovani motoru.

Vystupni signal
Pouzivana komunikaéni norma.

Spotreba proudu
Maximalni spotfeba proudu snimace poskytovana z napajeciho
zdroje.

Pracovni rychlost
Maximalni rychlost snimace pro ziskani spravnych informaci o
poloze.

Rozliseni
Nejmensi prirdstkovy zdvih, ktery dokaze systém vykonat.

Zdvih tyce

Rozliseni (um) =
Impulzy

Opakovatelnost
Schopnost systému vykonavat a udrzovat stejné opatieni v
rutinnich okolnostech.

Zdvih polu
Linearni vzdalenost mezi po sobé jdoucimi stejnymi poly (Sever >
Sever; Jih > Jih).

Impulzy / sinusoida
Inkrementalni impulzy nebo viny ve tvaru sinusoidy zahrnuté v
jednom zdvihu pélu.
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